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éo

m
ét
ri
e
ca
rt
es
ie
n
n
e

C
h
.
1
–

N
om

br
es

co
m
p
le
xe
s,
fa
ct
or
is
at
io
n
d
e
p
ol
yn
ôm
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é

en
O

s’
éc
ri
t

co
m
m
e

� v
“

x
� ı

`
y
� 

:
le
s
sc
al
ai
re
s
x
,y

P
R

s’
ap

p
el
le
n
t

co
o
rd
o
n
n
ée

s
ca
rt
es
ie
n
n
es

d
e
� v
et

re
pr
és
en
te
n
t
le
s

p
ro
je
ct
io
n
s
o
rt
h
o
g
o
n
a
le
s
d
e
� v

d
an

s
le
s
d
ir
ec
ti
o
n
� ı

et
� 
.
O
n
n
o
te
:

� v
“

px y
q

.

� v

O

P

x

y

‚
O
n
ap

p
el
le

co
o
rd
o
n
n
ée

s
ca
rt
es
ie
n
n
es

d
’u
n
p
o
in
t
P

le
co
u
p
le

px
,y

qP
R

2

d
e
co

or
d
o
n
n
ée
s
d
u
ve
ct
eu
r
� v

“
ÝÑ OP

,
et

o
n
éc
ri
t

P
px
,y

q
.

‚
P
o
u
r
ré
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ré

2
.

L
es

q
u
ad

ri
q
u
es

p
lu
s
co
n
n
u
es
:

‚
C
yl
in
d
re
:

x
2

`
y
2

“
r2

‚
C
ô
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